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*2 - Representation of the socket in closed position /   	
       Représentation de la douille en position fermée
*3 - Dimension to allow for disassembly / Côte de démontage

Square (max.) /  
Carré (max.)

Bore (mm) /  
Alésage (mm)

AQ5 / AQ10 / AQ15 19 22

Stem size (mm) / Taille tige (mm)
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